La guida robot, grazie ai sistemi di visione, è in grado di identificare e gestire con precisione ogni tipo di oggetto, collaborando all’efficientamento dei processi produttivi. Inoltre, permette un più facile adattamento ai cambiamenti, garantendo di mantenere un livello di competitività costante.
Il VISOR® Robotic di SensoPart è in grado di gestire applicazioni complesse, ma è anche facile da usare, con un design che si integra perfettamente nella linea di produzione esistente.
Cos'è la guida robot?
L'uso di telecamere e sistemi di visione artificiale consente ai robot di identificare gli oggetti e di gestirli con precisione. Le telecamere fungono da occhi del robot e forniscono informazioni importanti all'unità di controllo. In questo modo il robot può avvicinarsi alla posizione del bersaglio con precisione millimetrica.
L'adattabilità dei robot e la facilità di implementazione delle tecnologie di visione consentono alle aziende di rispondere in modo più flessibile alle richieste dei clienti e di rendere più efficiente la produzione. Sebbene l'integrazione dei sensori di visione sul gripper possa inizialmente rendere il robot più complesso, i costi complessivi diminuiscono grazie all'eliminazione dei costosi sistemi di centraggio e allineamento che erano precedentemente necessari per progettare e impostare le celle robotiche. La guida robot offre quindi un'alternativa più efficiente ed economica ai metodi tradizionali.
Come funzionano i sistemi di visione nella robotica?
I robot guidati dalla visione svolgono un ruolo fondamentale nell’automazione moderna. Essi riconoscono oggetti o scene definite nel loro ambiente. In questo modo possono reagire ed eseguire azioni.
Un sensore di visione cattura le informazioni visive dall'ambiente del robot e le valuta. Ad esempio, può rilevare oggetti particolari o determinarne la posizione. Il sensore traduce poi queste informazioni in comandi e segnali che il robot può elaborare. In questo modo, il robot può adattare le sue azioni all'ambiente ed eseguire compiti precisi.
Tradizionalmente i robot lavorano spesso con coordinate fisse e movimenti predefiniti. Tuttavia, questo approccio presenta dei limiti quando si tratta di analisi complesse o variabili.
Per elaborare le immagini, le telecamere utilizzano algoritmi e tecniche come il rilevamento dei bordi e dei contorni, l'estrazione delle caratteristiche e il riconoscimento dei modelli. Il riconoscimento degli oggetti è un componente chiave, che aiuta i robot a identificare, seguire e manipolare oggetti specifici nel loro ambiente.
L'interazione tra telecamere e robot è essenziale perché i robot possano lavorare in modo efficiente con il loro ambiente. Il VISOR® Robotic SensoPart si integra perfettamente con ogni sistema.

